Załącznik nr 1A
	Kategoria
	Opis
	ilość

	Drukarka 3D wraz z akcesoriami
	- Technologia druku: FDM;

- Obszar roboczy min: 220 x 200 x 250 mm;

- W pełni zamknięte pole robocze;

- Wbudowana kamera HD umożliwiająca podgląd wydruku;

- Zdalna kontrola drukowania przez WiFi lub Ethernet

- Filtr powietrza HEPA

- Prędkość druku 10-150 mm/s;

- Forma materiału: Szpula;

- Średnica materiału: 1,75 mm;

- Średnica dyszy: 0,4 mm;

- Łączność: USB / RJ45 / WiFi;

- Dostępne materiały: PLA, PETG, PLA-CF, PETG-CF

- Rozdzielczość warstwy: od 100 do 400 mikronów;

- Obsługiwane typy plików wejściowych: .stl / .obj / .3mf / .fpp

• Gwarancja 24 miesiące
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	Filament
	- pasujący do zaoferowanej drukarki 3D
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	Roboty 

edukacyjne wraz 

z akcesoriami


	Liczba części w zestawie:449 (w tym zapasowe części zamienne, spakowane w oddzielny kartonik)
Części elektroniczne:
●        Sterownik robota:
◦        zasilanie przy pomocy dedykowanego akumulatora 600mAh / 7,3 V (ładowanie w sterowniku przy użyciu kabla microUSB, diodowy wskaźnik naładowania, demontowalny bez użycia narzędzi)
◦        2 portów do podłączenia efektorów i czujników, praca z szybkością 100 Hz
◦        interfejs 1-przyciskowy (włączenie/wyłączenie sterownika)
◦        oprogramowanie układowe oparte o język MicroPython
◦        port microUSB do połączenia z komputerem i ładowania akumulatora,
◦        kabel microUSB - USB A w zestawie
◦        mechanizm automatycznego wykrywania dedykowanych serwomotorów i czujników (odpowiednik Plug&Play)
◦        wbudowany sensor żyroskopowy (6 osi) - akcelerometr 3-osiowy, żyroskop 3-osiowy, możliwość rozpoznawania gestów.
◦        Komunikacja USB lub BT
◦        praca w trybach BT 4.2 BTC i 4.2 BLE (Low-energy)
●        Mały silnik – dwie sztuki
◦        napięcie pracy: 5-9V
◦        aktualizacja położenia / prędkości obrotowej: 100 Hz
◦        dokładność pozycjonowania i pomiaru ≤ +/- 3 stopnie
◦        otwory konstrukcyjne na wale i na 5 ścianach obudowy
◦        mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota
◦        możliwość jednoczesnej pracy w trybie silnika, czujnika prędkości i czujnika kąta obrotu 
◦        długość przewodu: 250 mm
●        Programowalny wyświetlacz diodowy matrycowy 3 x 3 
◦        9 pikseli, każdy w jednym z 10 kolorów
◦        10 poziomów jasności dla piksela
◦        mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota
◦        długość przewodu: 250 mm
●        Czujnik koloru / światła – 1 sztuka
◦        tryb rozpoznawania kolorów (biały / niebieski / czarny / zielony / żółty / czerwony / błękit / jasny fiolet / brak obiektu) lub w trybie RGB / HSV (wsparcie na poziomie firmware)
◦        tryb: pomiar światła odbitego: 0-100% (wbudowane podświetlenie)
◦        tryb: pomiar natężenia światła otoczenia 0-100%
◦        możliwość pracy jako biała lampka LED (3 sterowane diody, 100 poziomów jasności, kolor biały 4000K)
◦        mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota
◦        długość przewodu: 250 mm
Zestaw w dedykowanej skrzynce plastikowej z dwiema tackami do sortowania części, konstrukcja pokrywy (specjalne zagłębienia) umożliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie. W pakiecie naklejki do oznakowania przegródek na tackach oraz oznakowania elementów zestawu. Kartonowa wkładka z listą wszystkich elementów z propozycją sortowania oraz szablonem ułatwiającym mierzenie części.
Części konstrukcyjne:
koła z oponami (minimum 2 pary o różnych rozmiarach), belki konstrukcyjne, elementy łączące, osie krzyżowe o różnej długości. Płytki konstrukcyjne (3 różne rozmiary), minimum 4 minifigurki, 4 modele zwierząt, 5 wzorów elementów roślinnych, Klocek ułatwiający demontaż konstrukcji. 
Montaż nie wymaga korzystania z narzędzi.
Dedykowane środowisko graficzne w polskiej wersji językowej, oparte na języku ikonowym oraz języku Scratch, ze zintegrowanymi materiałami dydaktycznymi:
●        Samouczek ułatwiający rozpoczęcie pracy z zestawem (6 ćwiczeń)
●        38 pełnowymiarowych scenariuszy lekcji (w pięciu modułach)
●        30 instrukcji budowy różnych urządzeń i elementów 
●        narzędzia samooceny dla uczniów
●        narzędzia pomiarowe do gromadzenia danych z czujników i wizualizacji na wykresach czasowych
W aplikacji moduły dodatkowe, zwiększające możliwości programowania robota:: 
●        wyświetlanie obrazów i tekstu
●        ruch
●        wykresy słupkowe
Aplikacja kompatybilna z:
●        środowisko Win10 (wersja 1803 lub nowsza)
●        macOS (10.14 lub nowszy)
●        iOS 11 lub nowszy
●        Android 7.0 lub nowszy
●        Chromebook z Android 7.0 lub nowszym (dostęp do Google Play).
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	Mikrokontroler z 

czujnikami i 

akcesoriami


	- Umożliwia budowę 15 projektów;

- Przewód USB A-B: niezbędny do podłączenia do komputera i programowania;

- Płytka stykowa 400 otworów;

- Przewody połączeniowe męsko-męskie min. 2 szt.;

- Czujnik przechylenia / wstrząsu;

- Wyświetlacz LCD 16x2 - niebieski 

- Sterownik silnika prądu stałego 

- Mały silnik prądu stałego zasilany napięciem 6 - 9 V.

- Serwomechanizm modelarski typu micro.

- dwa silniki DC z przekładnią 1:120 oraz dwa silniki typu micro-servo;

- kompatybilne z Arduino
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	Lutownica Stacja 

lutownicza z 

gorącym 

powietrzem HOT 

AIR GROT


	Napięcie zasilania: 220 - 240 V / 50 Hz (sieciowe);

- Moc: 700 W;

- Stacja jest sterowana poprzez mikrokontroler zapewniający wysoką stabilność pracy;

- Urządzenie posiada tryb czuwania

- Lutownica Hotair parametry:

- Regulacja temperatury gorącego powietrza od 100 - 480 °C;

- Stabilność temperatury +/-1 °C

- Wyświetlacz LCD, pokazujący rzeczywistą moc nadmuchu; 

- Płynna regulacja nadmuchu powietrza za pomocą przycisków

-Przepływ powietrza: maks. do 120 litrów/minutę 

- Rozmiar głowicy wylotu gorącego powietrza 22mm (Pasują wszystkie dysze ze stacji PT / Aoyue)

•Lutownica Grotowa parametry:

- Regulacja temperatury grota: od 200 °C do 480 °C

- Stabilność temperatury: +/- 2 °C

- Moc lutownicy kolbowej: 50W
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	Audio Video

Aparat
	- Matryca światłoczuła: W przybliżeniu 24,1 megapiksela;

- Łączna liczba pikseli: Około 25,8 megapiksela;

- Obiektyw EF-M 15-45mm;

- Optyczny stabilizator obrazu;

- Wbudowana lampa błyskowa GN;

- Złącze USB Hi-Speed (typu Micro USB)

- Bezprzewodowa sieć LAN (IEEE802.11b/g/n; tylko 2,4 GHz, kanały 1–11);

- Bluetooth® (wersja 4.1, technologia Bluetooth o niskim poborze mocy);

- Złącze HDMI (Micro, Type-D).

- Automatyczne wyłączanie zasilania (po 30 s albo po 1, 3, 5 lub 10 min, lub wyłaczone.)

- Zasilanie: Kompaktowy zasilacz sieciowy, Adapter prądu stałego DR-E12

Dołączone akcesoria:

• Kabel zasilający USB wraz z baterią parametry:

- 8.4V ACK-E12+DR-E12 DC Coupler LP-E12

• Cam Link 4K HDMI Camera Connector; parametry:

- Złącza HDMI, USB 3.0;

- Rozdzielczość maksymalna 216
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	Statyw
	4-sekcyjne nogi;

- głowica kulowa z gwintem 1/4 cala;

- maksymalne obciążenie do 1.5 kg;

- wysokość maksymalna 131 cm; 

- wysokość minimalna 39 cm;

- długość po złożeniu 39.8 cm;

- waga: 816 g.
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	Mikroport


	- łączność: radiowa;

- częstotliwość: 2,4 GHz;

- zasięg: do 60 m (bez przeszkód);

- zasilanie: 2x AAA;
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	Oświetlenie do realizacji nagrań
	- regulacja temperatury barwowej od 3200 K do 5500 K; - zasilanie sieciowe lub akumulatorowe:

- średnica: 42 cm 

możliwość;

zamocowania na statywie oświetleniowym (trzpień 16 mm);

trwałość: około 50 000 godzin świecenia;
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	Mikrofon kierunkowy
	mikrofon z interfejsem USB; 

zakres częstotliwości: 20 Hz - 20 kHz; 

wejście SPL: 1% THD 121dB;

prosty w obsłudze magnetyczny statyw stołowy;

charakterystyka kardioidalna;

kompatybilność z systemami operacyjnymi Windows i macOS 

częstotliwość próbkowania: 48 kHz;

głębia bitowa: 24-bit;

wyjście słuchawkowe 3,5 mm;- złącze USB-C.
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	Gimbal
	Zakres stabilizacji: Kąt przechylenia 323°;

Maksymalne obciążenie: 240g;

Mocowanie:  1/4"" Zacisk;

Łączność: Bluetooth;

Czas działania: Do 5 godzin;

Bateria: Akumulator 800 mAh;

Materiał: Tworzywo sztuczne;

Dołączone akcesoria: Kabel USB – micro USB;
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